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Edge Detection
• TASK – parking lot occupation detection

• Continue with the template

• Try new testing images:
• http://mrl.cs.vsb.cz/data/vyuka/zao/parking/test_images_zao_24.zip

• Experiments with image filtering

• Experiments with the edge detectors:
• Different thresholds
• Sobel vs. Canny
• Sobel vs. Canny vs. Template Match.
• Hint: after edge detection, calculate nonzero 

elements of each place or create appropriate 
thresholds
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Number of nonzero elements 
after Canny edge detection



82

Edge Detection

Number of nonzero elements 
after Canny edge detection
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Number of nonzero elements 
after Canny edge detection


